
QCM 

Le Mbot peut être programmé
 Par séquences
 Par blocs
 Par magie

Quel langage est utilisé
 Le langage C
 Le langage D
 Le langage E

La carte programmable utilisée est
 Un Arduino
 Un Raspberry
 Un Odroid

Le programme peut être téléverser dans la carte electronique du Mbot par :
 Wifi
 RJ45
 USB

Quel logiciel est utilisé pour la simulation
 Robot simuleur
 Mbot simulator
 Autobot

Les instructions utilisées sont évènements, contrôles et
 Pilotage
 Conduite
 Direction
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